
5-7.クラウド設定依頼③ 『マップ』

左にいくと危険度が⾼くなる

下記の場合、該当の⼦機付近にアラート3
になっている作業員がいることを⽰している

1

事前に図⾯を登録し、設置した親機/⼦機、SisMilを配置することにより、マップ上で各作業員の現状のアラート判定状況を表⽰することができます。
また、図⾯上に配置した⼦機をクリックすると、クリックした⼦機に受信したリストバンドデータ（作業員名・年齢・⼼拍数）や⼦機に紐付けられたSisMilデータ
（WBGT超過度）を確認できます。

● 「マップ」画⾯

17

利⽤開始前に設定をお願いします

1



5-7.クラウド設定依頼③ 『マップ』

18

利用開始前に設定をお願いします

①

【設定⼿順】
① 「マップ」 選択
② 「マップ設定」 押下
③ 「+追加」 押下
④ 設定する内容を⼊⼒
⑤ 保存 または 保存して戻る
ー完了

②

③

棟/⼯区 フロア/区画 タイプを選択 マップタイプ 設定 GPSマップ設定 図⾯ファイル 登録済ファイル名 新規ファイル名 削除 ⾏移動

⼊⼒ ⼊⼒ SisMil
ウェザーニューズ

図⾯
GPS
両⽅

ファイル選択 既に登録されている
ファイル名が表記

新規に登録する
ファイル名が表記

任意で上下移動

④

④
⑤

● 登録⽅法

タイプ＝WBGTの取得先
「SisMil」を選択してください。

マップタイプは「図⾯」を
選択してください。

登録する図⾯をセットして
ください。

図⾯をセットすると
ファイル名が表⽰されます。

「保存」押下すると
登録したファイルが
表⽰されます。
（新規ファイル名から移⾏）

対象の⾏が削除されます。

表⽰順を変更する場合

※必ず「図⾯」を選択してください。
図⾯上に機器を配置（P19参照）することで
体調画⾯WBGT値が表⽰されます。
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● 機器設置︓親機、⼦機、SisMil の設置場所を登録した図⾯に配置

19

利用開始前に設定をお願いします

【設定⼿順】
① 機器を配置する対象の 「マップ」 を選択
② 左上 ⻭⾞マーク 押下
③ 画⾯下⽅へスクロールし、追加する機器の 「＋追加」押下

（設定のない機器は選択不可）
④ 設定する機器を✔すると地図上にポインターが表⽰

⑤ ピンをドラッグして適切な位置に配置
⑥ 「OK」 → 全画⾯「保存」または「保存し戻る」
ー完了

①

②

※下⽅へスクロールするとボタンが表⽰されます

④
対象の機器を選択

・ ポインターをドラッグして配置
・ 追加機器を選択することで
連続して配置が可能
・ ✔を外すとポインターは消滅

※配置せずに連続で機器を
選択した場合、ポインターが
重なって表⽰されますので
都度配置してください。

③



20

5-7.クラウド設定依頼③ 『マップ』 （移動、削除）

● 機器を移動した場合

①

②

【設定⼿順】
① 変更する 「マップ」 を選択
② 左上 ⻭⾞マーク 押下
③ 画⾯下⽅へスクロールし、対象機器の「設定変更」 押下

ポインターをドラッグして 再配置

● マップを削除したい場合 対象マップの削除ボタンを押下④

③ ④


